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SAR Target Detection via Joint Spatial⁃Channel Feature and Frequency Selection
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Abstract： Synthetic aperture radar （SAR） imagery is characterized by a large number of targets with diverse 
categories and significant scale variations， as well as highly complex background clutter caused by coherent 
speckle noise. These inherent properties substantially degrade detection accuracy and pose significant 
challenges to reliable target detection. To address the problem of insufficient detection performance under 
such conditions， this paper proposes a SAR target detection algorithm that jointly exploits spatial-channel 
feature fusion and frequency selection. Specifically， a ResNet-50 network pre-trained on large-scale datasets 
is adopted as the backbone to extract hierarchical and multi-scale feature representations from SAR images. 
On this basis， a feature pyramid network （FPN） augmented with a joint multi-scale spatia-channel feature 
enhancement module is constructed to strengthen the representation capability of features at different scales. 
This design enables the network to more effectively capture discriminative target information while 
alleviating the adverse impact of scale diversity among targets. By jointly modeling spatial and channel-wise 
dependencies， the proposed enhancement module improves feature expressiveness and robustness， 
particularly for small and weak targets embedded in cluttered backgrounds. Furthermore， a frequency 
selection module is introduced in the feature domain to explicitly exploit the frequency characteristics of 
SAR imagery. This module selectively suppresses noise components while preserving informative target-
related signals， thereby enhancing target features and improving the signal-to-noise ratio. Through adaptive 
frequency-domain filtering， the proposed method effectively mitigates the influence of speckle noise without 
sacrificing critical structural information， leading to more reliable feature representations for subsequent 
detection. Extensive comparative experiments are conducted on two widely used benchmark datasets， 
MSAR and SARDet-100K， to evaluate the effectiveness of the proposed approach.  Experimental results 
demonstrate that the proposed algorithm consistently outperforms several representative and state-of-the-art 
SAR image target detection methods， including Faster R-CNN， ConvNeXt， PVT-T， and YOLOF， 
across both datasets. These results indicate that the proposed framework achieves superior detection 
performance and exhibits strong generalization capability under complex SAR imaging conditions. Overall， 
the proposed method provides an effective solution for improving SAR target detection accuracy in scenarios 
involving complex backgrounds， severe speckle noise， and multi-scale target distributions.
Highlights:
1. A novel SAR target detection framework is proposed that jointly integrates multi-scale spatial-channel
feature enhancement with frequency-aware feature modeling， enabling robust target representation under
severe scale variation and speckle noise.
2. A feature-domain frequency selection mechanism is developed to explicitly exploit the spectral
characteristics of SAR features， selectively suppressing noise components while preserving discriminative
target information.
Key words: SAR target detection; multi-scale feature; spatial-channel feature; frequency selection; feature
denoising
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联合空间⁃通道特征及频率选择的 SAR 目标检测

纪晓平 1， 陶 普 2

（1. 中国航空工业集团公司雷华电子技术研究所，无锡  214082；2. 南京航空航天大学航天学院，南京  211106）

摘 要： 针对由于 SAR 图像存在目标数量和种类多、尺度各异、高度复杂的背景相干斑噪声等特性导

致检测精度低的问题，提出了一种联合空间‑通道特征及频率选择的 SAR 目标检测算法。首先，采用经

过预训练的 ResNet‑50 网络作为主干网络来提取目标多尺度特征，并通过联合多尺度空间‑通道特征增

强模块的特征金字塔网络来增强对多尺度特征的表征。随后，在特征域引入频率选择模块来选择性地

去除噪声同时保留目标信号以达到增强目标特征的目的。在标准数据集 MSAR 和 SARDet‑100K 上进行

了对比实验，结果表明，该算法在两个数据集上均超越了现有 SAR 图像目标检测算法 Faster R‑CNN、

ConvNeXt、PVT‑T 和 YOLOF，达到了最优性能。
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引   言

合成孔径雷达（Synthetic aperture radar， SAR）作为一种有源微波传感器，具有全时段工作能力且

受云、雨、雾等气象条件影响较小［1］，在全天候监视方面表现出色。该技术通过搭载于运动载体的雷达

设备持续发射电磁波信号，并同步接收地物后向散射回波，借助平台位移形成的等效长孔径实现方位

向高分辨率成像。SAR 基于独特的相干成像原理和地物电磁响应特性，在环境监测、军事侦察［2‑3］及防

灾减灾等领域发挥着重要作用，相关应用已在多项研究中得到验证［4‑6］。然而，SAR 仍然面临着巨大挑

战：（1）由于 SAR 是一种相干成像系统，导致其采集的图像中不可避免地存在相干斑噪声，这些噪声与

目标和复杂背景叠加给精准的目标检测带来了极大的难度［7］；（2）受限于 SAR 采集的图像空间分辨率，

SAR 图像中的目标大多表现为小目标，强噪声导致在检测过程中目标极易受到干扰［8］。以上挑战使得

发展兼具高精度与实时性的目标检测算法成为当前遥感信息处理领域的前沿课题，相关研究对提升

SAR 数据应用效能具有重要价值。

随着深度学习在目标检测领域取得的巨大进展［9］，以及 MSAR［10］、SARDet‑100K［11］等适用于 SAR
图像目标检测领域的大规模 SAR 图像数据集的出现，基于深度学习的 SAR 图像目标检测任务被广泛

研究。相较于传统手工设计的图像特征提取模块，基于神经网络设计的特征提取网络可以自适应地从

大量数据中学习网络参数，使用训练好的网络不仅可以十分有效地提取图像中的丰富特征，还可以在

很大程度上保证网络的准确性与稳定性。现有的基于深度学习的目标检测算法主要可以分为两类：双

阶段和单阶段目标检测算法。以 Faster R‑CNN［12］和 ConvNeXt［13］为例，双阶段算法通常需要先定位目
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标物的位置并生成建议框，再对建议框进行分类和更精准的定位。这种方法虽然保证了较高的精度和

召回率，但速度较慢缺乏实时性；以 PVT‑T［14］和 YOLOF［15］为例，单阶段算法通过直接预测物体的类别

概率和位置坐标，以端到端的方式在一次检测中给出最终结果。因此，与双阶段算法相比，单阶段算法

通常能降低资源消耗并具有更快的检测速度。

为了克服由相干斑噪声导致检测精度降低的问题，研究人员开展了大量的工作。Ai等［16］提出了融

合多尺寸特征从而可以利用更多有用的特征信息进行 SAR 目标分类，其优异的性能证明了多尺度特征

提取在目标检测中发挥了重要作用。Si等［17］通过改进 YOLOv5 中特征融合部分的网络架构，并引入通

道注意力机制以增强特征捕获能力，该方法相较于原始 YOLOv5 网络在性能上有了一定的提升。Li
等［18］提出了轻量级 SAR 目标检测网络 SFS‑CNet，通过分流处理特征图的空间域和频率域信息并采用

特征选择模块融合两部分信息，增强了模型对多尺度特征的提取能力，但算法的检测准确度提升并不

显著。肖振久等［19］通过在 YOLOv7 中引入基于 U‑Net设计的去噪模块设计了基于 Transformer 的上下

文信息提取模块，这使得该网络有效抑制了相干斑噪声对检测过程的干扰，并在一定程度上减轻了漏

检概率，但 Transformer 的引入带来了较大的计算负担。Zhou 等［20］首次提出了基于扩散模型的 SAR 图

像飞机目标检测网络 DiffDet4SAR。该方法将飞机目标检测任务映射到边界框的去噪扩散过程，从而

有效适应了飞机尺寸的大范围变化。研究者还设计了散射特征增强模块，用于降低推理过程中的杂波

强度并增强目标显著性。然而，该算法在不同数据集上的泛化能力仍有待提升。Zhang 等［21］提出了频

率注意力模块，通过自适应地处理 SAR 图像中的频域信息抑制图像中存在的海杂波等背景噪声，进而

实现目标特征的显著性增强以提升网络检测性能。

针对上述所提到的研究及存在的问题，本文在 FCOS 算法［22］基础上提出了一种联合空间‑通道特

征及频率选择的 SAR 图像目标检测算法。首先，由于经过主干网络初步特征提取后所得到的多尺度特

征图中包含了丰富的空间信息和通道间信息，设计了用于特征增强的多尺度特征增强模块（Multi‑scale 
feature enhancement module， MSFEM），并将其作为特征金字塔网络（Feature pyramid network， FPN）

的主要组件，这样可以增强对多尺度特征的表征能力。此外，为了能够保留与小尺寸目标特征相关的

高频信息，同时优化卷积网络对低频分量的固有偏差，加之考虑到诸如离散小波变换等在本质上是全

局性的，这使得变换到频域后的特征能够获取具有更大感受野的上下文信息。最后，采用动态回归损

失函数训练所提出的网络，该损失函数的数学表达式为

L ( { px，y }，{ tx，y } )= 1
N pos

∑
x，y

L cls  ( px，y，c*
x，y )+ λ

N pos
∑
x，y

1  { c*
x，y > 0 } L reg ( tx，y，t *

x，y ) （1）

式中：L cls 为 Lin 等［23］提出的焦点损失；L reg 为 UnitBox［24］中提出的 IoU 损失；N pos 代表阳性样本（Positive 
sample）的数量；λ为平衡权重，本文取为 1；1{ c*

x，y > 0 } 为指示函数，当 c*
x，y > 0 时其值取为 1，否则为 0。

这样不仅确保了算法对目标检测和定位的精准度，还加快了模型的收敛速度并保证了训练的稳

定性。

1 联合空间⁃通道特征及频率选择的 SAR图像目标检测算法  

针对 SAR 图像中常见的噪声干扰问题，提出了一种基于 FCOS 检测器的结合空间‑通道特征融合

与特征维度去噪的高鲁棒性单阶段目标检测算法。FCOS 检测器是无锚框的，这使得检测器完全避免

了在训练过程中计算与锚框相关的复杂计算，也避免了与锚框相关的超参数。本文整体网络结构参考

FCOS 的框架进行设计，即经典的金字塔结构，不同点在于增加了特征域去噪操作，具体架构如图 1 所

示，主要由 4 个子模块组成：主干网络、特征金字塔网络、特征去噪网络和检测头。

在主干网络部分，采用 ResNet‑50 作为骨干特征提取器，通过 4 个 Stage 层逐级提取图像的层次化

特征。该网络结构结合了残差连接与多次下采样操作，可高效构建具有不同尺度的金字塔式特征表
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示，为后续模块提供多尺度语义信息。

在特征金字塔网络中，设计了 MSFEM 模块，分别嵌入在每一尺度特征路径中。该模块融合空间

注意力和通道注意力机制，增强关键目标区域和显著语义通道的响应能力，并采用自顶向下与横向连

接结合的方式实现特征融合，有效提升网络对不同尺度目标的检测能力。

考虑到 SAR 图像中的高频噪声会严重干扰后续目标识别，引入了基于小波变换的 WaveDeno 模

块。该模块在频域上对多尺度特征图进行小波分解，并利用频率选择策略抑制随机噪声和伪影干扰，

从而提升特征图的清晰度和可辨识性。在检测头部分，采用 Tian 等［22］提出的 FCOS 结构，该方法摒弃

传统锚框机制，直接在特征图上进行像素级回归与分类预测。FCOS 引入了中心度估计（Centerness）分

支，用于过滤边界质量较低的候选框，并结合 Focal Loss 优化训练过程，显著增强模型对小目标与复杂

背景下目标的检测性能。最终，通过多个特征层的 Head 输出进行密集预测，实现目标的端到端检测与

分类。

1. 1　多尺度空间⁃通道联合特征增强模块　

为了充分处理并融合经过主干网络提取到的特征，同时获取更加丰富的多尺度特征，提出了一个

多尺度空间‑通道联合特征增强模块。考虑到 Transformer 近年来在计算机视觉领域中取得的优异表

现，同时为了避免由于其中的自注意力机制带来的二次复杂度，参考 Transformer 的结构设计了多尺度

空间‑通道联合特征增强模块。其中，根据文献［25］的描述，批归一化（Batch normalization， BN）存在小

批量时性能不稳定的情况，引入层归一化（Layer normalization， LN）来保证训练过程中的稳定性。

多尺度特征提取对目标检测任务来说至关重要，为了进一步对特征图进行多尺度深度特征提取及

融合，同时不过度增加计算复杂度，采用 3 个卷积核大小分别为 3 × 3、5 × 5 和 7 × 7 的并行的深度可分

离卷积来充分获取多尺度信息，在融合阶段采用了对应像素相加来实现，表达式为

Spa ( X ) = DWConv3 × 3( X ) + DWConv5 × 5( X ) + DWConv7 × 7( X ) （2）
式中：X 表示输入特征图，DWConvn × n 表示卷积核尺寸为 n × n 的深度可分离卷积（Depth‑wise convolu‑

图 1　本文网络总体架构

Fig.1　Overall architecture of the proposed network
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tion， DWConv）操作。

现有的绝大多数网络中均需要添加激活函数以提升网络的非线性表示能力，其中 ReLU（Rectified 
linear unit）、GELU（Gaussian error linear unit）等经典激活函数得到了充分的探索和使用。参考现有的

一些最优方法［26］所采用的门限线性单元（Gated linear unit， GLU）所取得的优异表现，提出一种简化但

性能不显著降低的 GLU 作为非线性激活函数的替代品，其表达式为

Gate ( X，f，g，σ ) = f ( X ) ⊙σ ( g ( X ) ) （3）
式中：X 表示特征图，f 和 g 均表示线性变换，σ 代表例如 Sigmoid 这样的非线性激活函数，“⊙”表示逐像

素相乘。由式（3）可知，这一操作相较于直接使用如 GELU 等非线性激活函数会带来更大的计算复杂

度。因此，参考 GELU 这一激活函数，表达如下

GELU ( x ) = xΦ ( x ) （4）
式中：Φ 表示标准正态分布的累计分布函数，可进一步近似表达为

GELU ( x ) = 0.5x ( )1 + tanh 
é

ë

ê
êê
ê
ê
ê ù

û

ú
úú
ú2

π ( x + 0.044 715x3 ) （5）

根据以上描述，GELU 可以看作是 GLU 的一种特殊情况。由式（5）推断可知，GLU 本身具有非线

性也因此可以不依赖于非线性激活函数，GLU 可以简化为：Gate ( X ) = f ( X ) ⊙g ( X )。基于以上描述，

直接将特征图沿通道维度均匀分为两组并对两个分组进行逐像素相乘来作为所提出模块的激活函数，

这一过程表达为

Gate ( X 1，X 2 ) = X 1 ⊙X 2 （6）
式中：X 1 和 X 2 为特征图 X 沿通道维度均匀分割而来的特征图。

为了充分利用特征图通道间的信息，在设计这一模块时加入了通道注意力模块，参考 Hu 等［27］提出

的挤压与激励（Squeeze‑and‑excitation，SE）网络，即通过将空间信息压缩仅保留通道间信息，随后使用

多层感知机来计算通道注意力权重与特征图的乘积为特征图实现通道间注意力分配，表达式为

SE ( X ) = X*σ (W 2 RELU ( 0， W 1 GAP( X ) ) ) （7）
式中：X 为输入特征图；GAP 代表全局平均池化（Global average pooling， GAP）；σ 为非线性激活函数，

通常为 Sigmoid；W 1 和 W 2 为构成多层感知机的全连接层，两层全连接层之间采用 ReLU 作为激活函

数。为了在不降低性能的前提下尽量降低计算复杂度，通过仅保留 SE 模块的空间信息压缩和通道信

息交互设计了一个更为高效的通道注意力模块，即

CA = X*Conv1 × 1 ( GAP( X ) ) （8）
通过将以上层归一化层、多尺度特征提取模块、通道注意力模块和一个简单的前向传播模块按照

Transformer 的结构组合在一起，得到了所设计的多尺度空间‑通道联合特征提取模块，具体结构如图 2
所示。

图 2　多尺度特征增强模块 MSFEM 结构

Fig.2　Structure of the proposed multi-scale feature enhancement module (MSFEM)
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图 2中 LayerNorm 表示层归一化，Conv K1S1P0表示卷积核大小为 1、步长为 1、填充为 0的卷积操作，

DWConv K3S1P1表示卷积核大小为 3、步长为 1、填充为 1的DWConv 操作，Channel split表示沿通道维度

对特征图进行均匀分割操作。

1. 2　特征去噪模块　

如图 3 所示，WaveDeno 中包含了用于前向变换的二维离散小波变换（Discrete wavelet transform，

DWT）模块、用于通道间注意力分配的 SE 模块和用于频率选择的模块。在频域中，通过  DWT 将空间

信息转换为多尺度的频率表示，揭示了一种层次化的结构模式：低频分量（捕捉图像的全局结构信息）

集中于近似子带，而高频分量（包含边缘和纹理等局部细节）则分布于水平、垂直及对角方向的细节子

带中。本文通过利用这种具有方向性和多分辨率特征的频谱结构，采用较为常用的 Haar小波作为小波

基，将频域特征划分并映射到与不同小波子带对应的专属子空间中，随后结合通道注意力模块 SE 实现

对输入数据低频和高频信息的整合，从而强化对相关信号的聚焦与分析。为了促进这种有针对性的处

理，将二维特征图展开为一维向量，同时保留各子带间的结构关联性。这种变换确保了低频到高频、粗

到细的信息层级得以完整表达，并允许在各独立子空间中进行有效的处理。这一变换的数学表达为

m͂=R (m )：RC × H × W → RHW × C （9）
式中R表示形状重塑操作，将输入的特征图m重排为新的矩阵 m͂。

频率选择模块类似于一个注意力模块，即通过对全局信息的融合，对输入的频域特征进行调制。

对于输入的频域特征m ∈ RC × H × W，沿通道维度对其进行全局平均池化和全局最大池化操作，即

S͂ f =R ( GAP (m ) + GMP(m ) ) （10）

式中：GAP(m )， GMP(m )∈ R 1 × H × W，这一操作生成了频谱特征的统计。为了动态地计算阈值 Θ͂，采用

将频域特征输入到分组全连接层（Group fully connection layer， Group FC）中。这一过程表达为

图 3　特征去噪模块 WaveDeno 的流程图

Fig.3　Flow chart of the proposed feature denoising module WaveDeno
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Θ͂ ( m͂ ) = (1 - σ (D g ' (δ (D g( S͂ f ) ) ) ) )⊙m͂ （11）

式中：m͂表示输入的经过重排后的特征向量；D g 为分组数量为 g 的分组全连接层，在实际使用中通常需

要兼顾计算量和模型性能，因此默认采用 2、4、8、16 四种分组数量；δ 代表 ReLU 激活函数；D g '为第二组

分组全连接层，分组情况与第一组分组全连接层一致；σ代表 Sigmoid 激活函数。

这样的处理使得网络可以根据输入的数据对其中的低强度组分（噪声）进行衰减，同时保留高强度

组分（目标）的特征信息，达到频域去噪与语义提纯的目的。

最后，所指网络对频域特征图的去噪和恢复过程可以表达如下

M '= W͂ (R͂ (FS( m͂，Θ͂ ( m͂ ) ) ) ) （12）

式中：M '表示经过 WaveDeno 去噪后的输出特征图，R͂表示重排操作的逆操作，W͂表示二维小波逆

变换。

2 实验  

2. 1　数据集及实验环境　

为了验证所提算法的可靠性及稳定性，选用 MSAR［10］和 SARDet‑100K数据集［11］进行实验。MSAR数

据集图像来自中国商业 SAR 卫星海丝一号（HISEA‑1），包含 28 449 张尺寸为 256 × 256 像素的 SAR 图

像，由 4 个类别共计 60 396 个实例组成，包含 39 858 个船舶目标、1 851 个桥梁目标、12 319 个油罐目标

和 6 368 个飞机目标，选取 19 914 张图像作为训练集，8 535 张图像作为测试集，且确保两个集合中不包

含重复的图像；SARDet‑100K 数据集来自于 10 个公开的高质量数据集，包含来自中国的科研部门、欧

洲的航天部门和美国的军事部门发布的数据，由 6 个类别共计 245 653 个实例组成，选取 94 493 张图像

作为训练集，10 492 张图像作为验证集，11 613 张图像作为测试集，且确保 3 个数据集合中不存在图片

重复的情况。

实验均采用 Windows11 操作系统，CPU 为 Intel（R） Core（TM） i7‑12700K，GPU 为 NVIDIA Ge‑
Force RTX4090 24 GB，采用的深度学习框架为 PyTorch 2.0.1 + CUDA 11.8。为了确保评估的一致性

和公平性，所有算法的输入图像均经过标准化的数据集预处理算法处理。对于 MSAR 数据集，对所有

算法均采用 DAdapt‑Adam 优化器进行训练，训练轮次（epoch）设置为 50，训练批量（batch‑size）大小设置

为 64，初始学习率设置为 1.0，权重衰减设置为 0.05；对于 SARDet‑100K 数据集，训练轮次设置为 30，训
练批量大小设置为 16，其余设置与使用 MSAR 数据集进行训练时相同。

2. 2　评价指标　

在目标检测领域中，常用于衡量算法性能评价指标包括精度（Precision）和召回率（Recall）［28］。两

者的计算基于交并比（Intersection over union， IoU）进行，IoU 表示预测框与真实框的重叠度即预测结

果与真实标注的匹配程度，其表达式为

IoU = ∑( Mask1 & Mask2 )

∑( Mask1| Mask2 )
（13）

由式（13）可知，IoU 的取值范围处于 0 到 1 之间，取值为 0 表示完全不重叠，取值为 1 表示完全重叠。

通过将其作为超参数在训练和测试时设置一个固定阈值作为模型预测结果的判别标准。

如果计算所得 IoU 大于设定的置信度阈值，则认为对应的预测框是真阳性（True positive， TP）的；

如果计算所得 IoU 小于设定的置信度阈值，则认为对应的预测框是假阳性（False positive， FP）的；如果

207



数据采集与处理  Journal of Data Acquisition and Processing Vol. 41, No. 1, 2026

在真实数据集中没有标记的框但测试时出现了预测框，那么认为它是真阴性（True negative， TN）的；

如果在真实数据集中带有标记的框没有与其匹配的预测框，那么认为它是假阴性（False negative， FN）

的。根据以上定义，精度可以表达为

Precision = TP
TP + FP （14）

式（14）表达了模型预测为真的所有样本中，与标签匹配的样本的占比，即已检测到的目标的查准率。

召回率的表达式为

Recall = TP
TP + FN （15）

式（15）的含义为在所有为真的样本中，被正确预测出的数量占比，即待检测目标的查全率。

为了综合考量精度和召回率，采用平均精度（Average precision， AP）［28］作为评价指标，为了保证评

价的可靠性，采用了 AP'07、AP'12、AP@50、AP@75 四种评价指标。计算方法描述如下：通过将在设定

的阈值下得到的 Recall 作为横坐标，Precision 作为纵坐标，得到 Precision‑Recall（PR）曲线，AP'07 采用

在横坐标上等间距选取 11 个 Recall值［0.0，0.1，0.2，…，0.9，1.0］，将这 11 个值对应的 Precision 值取平均

作为预测精度，表达式［28］为

AP'07 = 1
11 ×( APr( 0 ) + APr( 0.1) + APr( 0.2 ) + … + APr ( 1.0 ) ) （16）

随后，研究人员开发了基于经过插值处理后的 PR 曲线与 X 轴的包络面积来衡量精度与召回率的

综合性能，即 AP'12，表达式［28］为

AP'12 = ∑
i = 1

n - 1
( )ri + 1 - ri p interp ( ri + 1 ) （17）

式中：ri 表示第 i个 Recall 值，p interp ( ri )表示 ri 处对应的 Precision 值。当 n 趋近于无穷大时即表示包络曲

线的积分值，即

AP'12 =∫
0

1
Precision ( Recall ) d( Recall ) （18）

在获取数据集中每个类别 AP值后，取其平均值即可得到模型在所有类别目标检测上的综合精度，即

mAP = 1
n ∑

i = 0

n

AP i （19）

式中：n 为数据集中目标的种类数量，AP i 表示第 i个类别的平均精度值。

在目标检测领域中，跟随 Lin 等［29］的研究通常需要设置 IoU 阈值定义检测精度的评价指标，当 IoU
取值为 0.5时所得到的平均精度即为“AP@50”，当 IoU 取值为 0.75时所得到的平均精度即为“AP@75”。

2. 3　对比实验及可视化分析　

将设计的算法与当前较为先进的算法在 MSAR 数据集上进行对比实验，对比算法包含 Faster 
R‑CNN［12］、ConvNeXt［13］、PVT‑T［14］和 YOLOF［15］。对于所提算法以及对比算法在训练和测试时的输

入图像，均先采用归一化预处理以保证训练过程中的稳定性以及模型在 SAR 目标检测任务中的普适

性。实验结果如表 1 所示，所提 SAR 图像目标检测算法性能超越了 4 种近年来提出的性能较为优秀的

算法。在以 AP'07 作为评价指标时，mAP 达到了 70.02%，相较于另外 4 种算法分别提升了 12.95%、

13.67%、34.63% 和 21.90%；在以 AP'12 作为评价指标时，mAP 达到了 71.18%，相较于另外 4 种算法分

别提升了 15.52%、13.42%、42.06% 和 25.08%。且对于数据集中不同尺度的目标均实现了最优或次优

的检测精度，验证了模型的鲁棒性。
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为了更直观地对比所提模型在目标检测时的效果，从 MSAR 数据集的测试结果中随机选取了如图 4
所示的目标类型，分别为“飞机”、“船只”、“油罐”和“桥梁”的 4 组检测结果进行可视化对比，其中，蓝色

框代表目标被识别为飞机，紫色框代表目标被识别为船只，绿色框代表目标被识别为油罐，红色框代表

目标被识别为桥梁。可以看出，所提算法在强干扰、弱目标的情况下仍具备一定的检测和定位精度，相

较于其他算法，错检和漏检情况得到了明显改善。

为了增强实验的可信度并验证模型的泛化能力，增加了在 SARDet‑100K 数据集上的对比实验，实

验结果如表 2 所示，所提目标检测算法性能超越了 4 种对比算法。在以 AP@50 作为评价指标时，AP 达

到了 85.50%，相较于另外 4 种算法分别提升了 5.90%、0.10%、4.70% 和 12.60%；在以 AP@75 作为评价

指标时，平均精度达到了 60.10%，相较于另外 4 种算法分别提升了 12.50%、1.40%、8.20% 和 21.90%；

在针对各类目标检测的 mAP 达到了 55.90%，相较于另外 4 种算法分别提升了 10.00%、2.70%、7.20%
和 16.70%。且对于数据集中不同尺度的目标仍达到了最优或次优的检测精度，进一步证明了所提模型

的稳定性和可靠性。

表 1　在 MSAR数据集上的对比实验结果

Table 1　Comparative experimental results on the MSAR dataset %

算法

Faster R‑CNN
ConvNeXt

PVT‑T
YOLOF
Proposed

Average precision (AP'07)
mAP
57.07
56.35
35.39
48.12
70.02

船只

84.23
81.18
60.95
69.97
89.44

油罐

66.82

63.60
49.73
50.56
63.40

桥梁

76.61
71.53
30.44
62.87
78.99

飞机

0.61
9.09
0.43
9.09
48.25

Average precision (AP'12)
mAP
55.66
57.76
29.17
46.10
71.18

船只

83.83
86.02
56.76
72.97
90.75

油罐

66.72
66.89
33.96
49.86
68.43

桥梁

71.83
76.58
25.47
61.29
79.25

飞机

0.26
1.55
0.50
0.28
46.30

图 4　在 MSAR 数据集上的可视化对比实验结果

Fig.4　Visualization results of comparative experiments on the MSAR dataset

209



数据采集与处理  Journal of Data Acquisition and Processing Vol. 41, No. 1, 2026

同样，从 SARDet‑100K 数据集的测试结果中随机选取了如图 5 所示的目标类型，分别为“油罐”、

“飞机”、“桥梁”、“船只”、“港口”和“汽车”的 6 组检测结果进行可视化对比，其中，绿色框代表目标被识

别为油罐，深蓝色框代表被识别为飞机，浅蓝色框代表被识别为港口，黄色框代表被识别为桥梁，红色

框代表被识别为船只，紫色框代表被识别为汽车。可以看出，所提算法在更大场景下面对强背景干扰、

弱小目标的挑战下仍展现出相当的检测和定位精度，相较于其他算法具有更加稳定的表现，但在面临

复杂情况时仍然存在错检和漏检的问题，这是后续工作中需要进一步研究并改进的方向。

表 2　在 SARDet⁃100K数据集上的对比实验结果

Table 2　Comparative experimental results on the SARDet⁃100K dataset %

算法

Faster R‑CNN
ConvNeXt

PVT‑T
YOLOF
Proposed

mAP
45.90
53.20
48.70
39.20
55.90

AP@50
79.60
85.40
80.80
72.90
85.50

AP@75
47.60
58.30
53.94
38.20
60.10

船只

54.42
60.51
56.15
50.65
64.90

飞机

51.46
57.39
57.06
49.32
57.41

汽车

57.80
62.23
58.63
49.66
63.46

油罐

28.83
38.02
34.20
19.83
45.77

桥梁

32.70
36.51

25.11
20.94
36.41

港口

50.19
64.54
61.05
44.80
67.45

图 5　在 SARDet-100K 数据集上的对比实验结果

Fig.5　Visualization results of comparative experiments on the SARDet-100K dataset
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2. 4　消融实验　

为了验证所提算法中的特征去噪模块和多尺度空间‑通道联合特征增强模块的有效性，通过逐步将

所提出的模块替换为卷积模块进行消融实验。实验采用的网络具体架构如表 3 所示，其中 Case 1 表示

不去除所提出的模块即本文所提出的初始网络，Case 2 表示去除特征去噪模块并保留特征增强模块所

设计的网络，Case 3 表示去除本文中所提出的所有模块。采用 MSAR 数据集作为实验数据集，评价指

标采用 AP'07 和 AP'12，实验结果如表 4 所示。其中，加粗标注的结果表示最佳结果，下划线标注的结果

表示次优的结果。可以看出，保留特征去噪模块和特征增强模块的网络相较于去除特征去噪模块的

网络和去除所有所提出模块的网络，以 AP'07 作为评价指标时，mAP 分别提升了 2.32% 和 4.2%，同时

4 类目标类型的检测精度分别提升了 0.33%、0.13%、4.51%、4.3% 和 0.23%、0.12%、4.53%、10.94%；

在以 AP'12 作为评价指标时，mAP 分别提升了 1.57% 和 4.2%，同时 4 类目标类型的检测精度分别提升

了 0.33%、0.13%、4.51%、4.3% 和 0.23%、0.12%、4.53%、10.94%。以上结果证明了特征去噪模块和特

征增强模块在提升 SAR 目标检测精度上的有效性。

3 结束语  

为充分挖掘 SAR 图像中目标的多尺度结构特性，并有效抑制复杂相干斑噪声干扰，提出一种融合

空间‑通道特征与频率选择机制的 SAR 目标检测算法。该方法从多尺度特征建模与频域去噪两个维度

出发，系统提升了检测性能与鲁棒性。具体而言，设计了一个多尺度空间‑通道联合特征增强模块，借鉴

Transformer 的建模思想，引入轻量化卷积以兼顾全局与局部信息建模能力。此外，针对 SAR 图像中普

遍存在的相干斑噪声问题，提出了基于频域映射的特征去噪模块，通过频率选择机制抑制冗余低信噪

比成分，增强目标特征的显著性与可分辨性。

在两个公开 SAR 图像目标检测数据集上的实验结果表明，所提方法在检测精度与鲁棒性方面均达

到当前先进水平，展现出良好的适应性与泛化能力。尤其在大场景复杂背景下的小目标检测任务中，

表现出更高的检测精度与召回率，具有较强的实际应用潜力。然而，在背景纹理极其复杂或目标尺度

极小的场景中，仍存在一定的误检与漏检问题。未来将从动态特征建模、跨尺度上下文融合及小样本

增强学习等方面进一步优化，以提升复杂场景下的检测稳定性与准确性。

表 3　消融实验策略

Table 3　The strategy of ablation studies

网络

Case 1
Case 2
Case 3

WaveDeno
√
×
×

MSFEM
√
√
×

表 4　在 MSAR数据集上的消融实验结果

Table 4　Ablation experimental results on the MSAR dataset %

网络

Case 1
Case 2
Case 3

Average precision (AP'07)
mAP
70.02

67.70
65.82

船只

89.44

89.11
89.21

油罐

63.40

63.27
63.28

桥梁

78.99

74.48
73.46

飞机

48.25

43.95
37.31

Average precision (AP'12)
mAP
71.18

69.61
67.74

船只

90.75

90.33
90.06

油罐

68.43

68.19
68.14

桥梁

79.25

77.14
76.66

飞机

46.30

42.78
36.08
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