稿件S110398校对意见

1、文献8在文中有引用，第2.3节“相位差分检测跳变点”的第2段末尾已标注，请核对。
2、第3页和第5页的页眉处，应为“胡嬿等，相参脉冲信号识别方法和性能分析”。
3、第1页的页脚有“基金项目：......”字样，本论文非基金项目。

4、第2页的公式(3)应为
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前面加上符号
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）；以及下行中
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应改为
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5、与上述第3点类似，第2页的公式(4)应改为
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以及下行各公式改为：
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6、第2页的公式(5)应为 
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7、第2页的公式(6)宜排版为
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8、第3页的公式(8)应为
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，以及下一行中，“
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9、第4页表2中第1行的“2.6  2.8  3”字样改为“k取2.6  k取2.8  k取3”

10、第4页公式(10)下方的公式应为
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11、第5页表4第1行的“以
[image: image19.wmf]3(')

se

作为门限  以
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作为门限”字样改为“门限1 门限2”，即与表3表5的第1行一致。

12、中图分类号为 TN971
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