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&结构!由于其不需要复杂的编码且频谱利用率高等优点而备
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'功率分配算法作为一种简单可行的链路自适应技术结合
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)虽然分析了相关信道对
B'TU9"O

系统性

能的影响!但却只适用于发射天线数为
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)中的系统模型仅考虑了收发天线数相同的情况!对于收发天线数不同的系统并未研
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为提高功率分配算法的实用性!本文所提功率分配算法同时考虑信道相关及估计误差!通过系统建

模及公式变换求解出各子流的信干噪比!证明了等效噪声方差与估计误差有关而独立于各子流的发送

功率及信道相关系数!给出系统平均
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的闭式表达式'仿真结果表明!信道相关及估计误差同时影

响系统的
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性能%与采用等功率分配算法相比!所提功率分配算法可显著改善系统
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性能'
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实际信道矩阵
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因此系统各子流的平均
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及
DD".

检测时!不考虑传播误差时系统各子流
T.V

的闭式平均表达式!在后

面仿真中将验证式$

F%

&的正确性'
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功率分配算法

不考虑传播误差!在总发送功率约束下!以
T.V

为优化目标的约束优化问题描述为
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采用拉格朗日极值法求解!代价函数表示为
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&中信噪比低于
*>T

左右时易出现负功率分配'此时可将负值的子流功率取
%

或者采用等

功率分配'若负功率项取
%

!为满足总功率限制条件!剩下的天线重新分配功率!此时仍会出现负功率

项!系统性能得不到改善!并且由于逐次重新分配功率使得系统更复杂!因此采用等功率分配'

C

!

仿真结果

本节将利用仿真及第
F

节中推导的理论式$

F%

&*第
)

节的功率分配表达式来验证本文所提方案的

正确性'信息比特经过$

F

!

$

!

F

&卷积编码*

F

#

'Z9D

调制*空时变换以及功率加载后发送出去'接收端

分别采用基于
YP

及
DD".

准则的排序干扰抵消检测'图中!

,

表示信道相关系数!

"

F

=

表示估计误差的

方差!

.?9

表示等功率分配!

O?9

表示本文提出的功率分配算法'

图
F

采用
DD".

检测!估计误差的方差
"

F

=

%̀

!信道相关系数
,

%̀CG

!调制方式采用
$JZ9D

!不考

虑传播误差及功率分配的影响!未编码时各子流
T.V

理论与仿真如图
F

所示'由图可见!在低信噪比

时!各子流
T.V

的仿真值与理论值误差较大%但随着信噪比的增加!各子流
T.V

的理论值及仿真值基

本吻合!验证本文式$

F%

&的正确性'

图
F

!

DD".

检测!

&

发
G

收时各子流仿真与理论值
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图
)

中天线配置为
&

发
&

收!调制方式为
&Z9D

!在不同信道相关系数及估计误差条件下!由图可

见!随着估计误差的增加!系统性能逐渐变差'此外采用本文式推导的功率分配算法较之等功率对系统

的
T.V

有显著改善'当估计误差的方差
"

F

=

`%C%$

及信道相关系数
,

`%CG

!采用
DD".

检测时!固定

T.V $̀%

I)

!与等功率相比!采用所提算法性能提高约
&>T

'随着信噪比的增加!所提功率分配算法对

系统性能改善将越好!验证了本文算法的有效性'
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谭
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图
)

!

功率分配算法对系统性能的改善
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D

!

结束语

针对采用排序干扰抵消检测算法的
B'TU9"O

系统!本文提出了同时考虑信道相关及估计误差时

的自适应功率分配算法并得到各子流的理论闭式表达式!证明了等效噪声方差与估计误差有关而独立

于信道相关及各子流的发射功率!信道相关及估计误差同时制约着系统性能'在高信噪比时!加性噪声

较弱!此时系统等效噪声由估计误差决定!随着估计误差增大!

T.V

曲线变化趋缓'仿真结果表明与等

功率分配算法相比采用所提算法能明显改善系统
T.V

性能!验证了本算法的有效性'
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