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摘要：传播算子方法（Ｐｒｏｐａｇａｔｏｒｍｅｔｈｏｄ，ＰＭ）是一种常用的波达方向估计算法，但传统ＰＭ 算法在阵元数较小

时估计精度较低。本文针对非圆信号，提出了一种非圆传播算子ＤＯＡ估计算法。该算法首先对接收信号进行

扩展，而后对扩展信号进行子阵划分，最后利用ＰＭ 方法获得非圆传播算子。算法将信号的非圆特性与传统

ＰＭ算法相结合，既具有传统ＰＭ 算法无需计算协方差函数的特点，又去除了峰值搜索过程，减小了算法运算

量。同时非圆特性的引入，使算法估计精度有了大幅度提高。通过计算量分析说明了算法的计算复杂度较小，

并通过仿真验证了算法的有效性。
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引　　言

波达方向估计（Ｄｉｒｅｃｔｉｏｎｏｆａｒｒｉｖａｌ，ＤＯＡ）是

阵列信号处理中的重要研究部分［１３］。在信噪比较

低、快拍数较少和多个信源位置相近时，传统的

ＤＯＡ估计算法的性能不能满足要求。随着非圆信

号概念的提出，利用信号的非圆特性提高ＤＯＡ估

计算法的性能成为了研究的热点。特别是在低信

噪比和小快拍数时，估计性能有了较大的提高［４５］。

针对经典 ＭＵＳＩＣ算法，Ｇｏｕｎｏｎ提出了一种

基于非圆信号的类 ＭＵＳＩＣ算法（ＭＵＳＩＣｆｏｒｎｏｎ

ｃｉｒｃｕｌａｒｓｉｇｎａｌｓ，ＮＣＭＵＳＩＣ）
［６］。通过非圆特性的

利用，提高了ＤＯＡ估计精度与可测信源数，但算

法中包含有峰值搜索过程，实时性较差。为了提高

算法的效率，Ｃｈａｒｇｅ提出了ＮＣＭＵＳＩＣ算法的多

项式求根解法［７］。

针对传统旋转不变子空间（Ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｓｉｇ

ｎａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｖｉａｒｏｔａｔｉｏｎａｌｖａｒｉａｎｃｅｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ，

ＥＳＰＲＩＴ）算法，Ｈａａｒｄｔ等提出了基于非圆信号的

酉ＥＳＰＲＩＴ算法（ＵｎｉｔａｒｙＥＳＰＲＩＴｆｏｒｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒ

ｓｏｕｒｃｅｓ，ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ）
［８］，通过酉变换获得实值



矩阵后进行ＤＯＡ估计。该算法同ＮＣＭＵＳＩＣ算

法一样，提高了估计精度和可测信源数。Ｔａｙｅｍ

和 Ｋｗｏｎ提出了共轭 ＥＳＰＲＩＴ 算法（Ｃｏｎｊｕｇａｔｅ

ＥＳＰＲＩＴ，ＣＳＰＲＩＴ）
［９］，利用构造出的新协方差矩

阵提高估计精度和可测信源数。文献［１０１１］提出

了非圆ＥＳＰＲＩＴ的实值算法，简化了运算过程。

非圆 ＭＵＳＩＣ算法与非圆ＥＳＰＲＩＴ算法都需

要计算扩展协方差函数，并对其进行特征值分解，

接收信号的扩展使得它们的计算量急剧增大。为

了减小计算量，人们研究了针对非圆信号的传播算

子方法（Ｐｒｏｐａｇａｔｏｒｍｅｔｈｏｄ，ＰＭ）。文献［１２］在

２００８年提出了扩展传播算子方法（ＥｘｔｅｎｄｅｄＰＭ，

ＥＰＭ），并研究了该算法的实值过程。但ＥＰＭ 算

法需要进行一维峰值搜索，未能充分体现出ＰＭ算

法的优点，同时ＥＰＭ算法的估计精度有待提高。

针对ＥＰＭ 算法存在的峰值搜索以及估计精

度问题，本文提出了一种利用分割矩阵进行ＤＯＡ

估计的非圆ＰＭ 算法。此算法充分利用信号的非

圆特性对接收信号进行了扩展，然后利用分割矩阵

扩大了估计矩阵维数，从而在提高估计精度的同时

去除了峰值搜索过程，保留了ＰＭ算法无需计算协

方差函数，也无需对协方差函数进行特征值分解的

优点，降低了算法的运算量。

１　数据模型

对于犕 个阵元的等间距线性阵列，阵元间距

为犱。设有犓 个波长为λ，非圆率为１的窄带非圆

信号从不同的角度θ犽 入射，接收矩阵可以表示为

犡（狋）＝犃犛（狋）＋狀（狋） （１）

犡（狋）＝ 狓１（狋） 狓２（狋） … 狓犕（狋［ ］） Ｔ

犛（狋）＝ 狊１（狋）狊２（狋） … 狊犓（狋［ ］） Ｔ
　

狊犽（狋）＝狉１，犽（狋）

犃＝ 犪（θ１） 犪（θ２） … 犪（θ犓［ ］）

犪（θ犽）＝ １ α
１
犽 … α

犕－１［ ］犽

α
１
犽＝ｅｘｐｊ２π

犱

λ
ｃｏｓθ（ ）犽

狀（狋）＝ 狀１（狋） 狀２（狋） … 狀犕（狋［ ］）

式中：（·）Ｔ 表示转置运算，犛（狋）表示接收信号，犃

表示导向矩阵，犪（θ犽）表示第犽个信号的导向矢量，

狀（狋）表示均值为０，方差为σ
２ 的高斯白噪声。

扩展接收信号可以表示为

槇
犡（狋）＝

犡（狋）

犡（狋［ ］）＝
犃狓

犃
狓Υ



熿

燀

燄

燅狊
犛（狋）＋

狀（狋）

狀（狋［ ］）＝

槇
犃狓犛（狋）＋

槇
狀（狋） （２）

式中：Υ狊为对角矩阵，且对角线元素的绝对值都为

１，可以表示为

Υ狊＝ｄｉａｇｅ
ｊφ１ ｅｊφ２ … ｅｊφ｛ ｝犓 （３）

式中：φ犻为任意角度值；ｄｉａｇ｛·｝表示对角阵。

２　算法表述

为了提高算法的估计精度，本文提出了一种非

圆ＰＭ算法。算法无需计算扩展协方差函数，也无

需峰值搜索过程，降低了运算量。由于非圆特性的

利用，相较于传统ＰＭ 算法，非圆ＰＭ 算法的估计

精度有了大幅度的提高。

将扩展接收信号槇犡（狋）划分为两个子阵，可以

表示为

槇
犡１（狋）＝

犡（１：犕－１）

犡（２：犕［ ］） ，槇犡２＝
槇
犡（２：２犕－１）

（４）

其中犡（狀：犿）表示取矩阵犡 的狀至犿 行，划分后

的子阵所对应的导向矢量可以表示为

槇
犃１＝

犃（１：犕－１）

犃
Υ


狊 （２：犕

熿

燀

燄

燅）
＝

槇
犃（１：犕－１）

槇
犃（犕＋２：２犕

熿

燀

燄

燅）

　　　　　
槇
犃２＝

槇
犃（２：２犕－１）

（５）

易得　　　　　
槇
犃２＝

槇
犃１Ψ

Ψ ＝ｄｉａｇ｛α１ α２ … α犓｝ （６）

式中：Ψ 为包含有相位差的犓×犓 维对角阵，估计

出Ψ 中各元素的值即估计出了信号的来向。

为了估计Ψ 值，对导向矢量分析如下。

将槇
犃１ 与

槇
犃２ 进行拼接后得到矩阵

槇
犆

槇
犆＝

槇
犃１

槇
犃

熿

燀

燄

燅２

（７）

　　对
槇
犃１ 进行分割可以得到

槇
犃１＝

槇
犃１１

槇
犃

熿

燀

燄

燅１２
＝

槇
犃１（１：犓）

槇
犃１（犓＋１：２犕－２

熿

燀

燄

燅）
（８）

式中：槇犃１１为
槇
犃１ 的前犓 行所对应的矩阵，且非奇异，

剩余部分为槇
犃１２。

将式（８）代入槇
犆中，可得

槇
犆＝

槇
犃１１

槇
犆

熿

燀

燄

燅１

，其中槇
犆１＝

槇
犃１２

槇
犃

熿

燀

燄

燅２
＝

槇
犃１２

槇
犃１１Ψ

槇
犃１２

熿

燀

燄

燅Ψ

（９）

　　根据ＰＭ算法可以得到表达式
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槇
犆１＝犘

Ｈ槇犃１１ （１０）

　　将以上对导向矢量的分析引入扩展接收信号

矩阵中，拼接扩展接收信号矩阵的子阵可得

犉（狋）＝

槇
犡１（狋）

槇
犡２（狋

熿

燀

燄

燅）
（１１）

对应的协方差函数估计值为

犚
＾
犉犔 ＝

１

犔∑
犔

狋＝１

犉（狋）犉Ｈ（狋） （１２）

对犉（狋）或协方差函数进行分块后可以得到

犉＝
犉１

犉

熿

燀

燄

燅２
与 　犚

＾
犉犔 ＝ 犚

＾
１ 犚
＾［ ］
２

（１３）

其中对犉进行行分割，犉１ 表示犉的前犓 行，犉２ 表

示犉的后４犕－４－犓 行。对犚
＾
犉犔
进行列分割，犚

＾
１

表示犚
＾
犉犔
的左边犓 列，犚

＾
２ 表示犚

＾
犉犔
的右边４犕－４－

犓 列。下面的分析以协方差函数为例，对接收矩

阵的处理过程相同。

由式（１０），可以得到

犚１犘
＾Ｈ
ｃｓｍ＝犚２ （１４）

犘
＾
ｃｓｍ＝（犚

＾Ｈ
１犚
＾
１）
－１犚
＾Ｈ
１犚
＾
２ （１５）

其中犘
＾
ｃｓｍ表示非圆传播算子。根据式（９）对非圆传

播算子进行分块，可以得到

犘
＾Ｈ
ｃｓｍ＝ 犘

＾Ｔ
１ 犘
＾Ｔ
２ 犘
＾Ｔ［ ］
３

Ｔ
（１６）

式中：犘
＾
１ 的维数为（２犕－２－犓）×犓，是一个列满

秩矩阵，犘
＾
２ 的维数为犓×犓，犘

＾
３ 的维数为（２犕－

２－犓）×犓。由式（１０）可以得到

槇
犃１２＝犘

＾
１
槇
犃１１ （１７）

槇
犃１１Ψ ＝犘

＾
２
槇
犃１１ （１８）

槇
犃１２Ψ ＝犘

＾
３
槇
犃１１ （１９）

将式（１７）代入式（１９）中可以得到

犘
＾
１
槇
犃１１Ψ ＝犘

＾
３
槇
犃１１ （２０）

由式（１６）可知犘
＾
１ 存在左逆矩阵，可以得到表达式

犘
＾＃
１犘
＾
３＝

槇
犃１１Ψ

槇
犃－１
１１ （２１）

其中（·）＃表示广义逆运算。对表达式犘
＾＃
１犘
＾
３ 进行

特征值分解可得

犘
＾＃
１犘
＾
３＝犈Ψ

＾
犈－１ （２２）

Ψ
＾
＝ｄｉａｇξ１ ξ２ … ξ｛ ｝犓

ξ狀＝ｅｘｐｊ２π
犱

λ
ｃｏｓθ（ ）狀 （２３）

式中Ψ
＾
为特征值组成的对角阵，犈为对应的特征向

量。

３　算法复杂度分析

为了体现非圆ＰＭ 算法（ＰＭｆｏｒｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒ

ｓｉｇｎａｌｓ，ＮＣＰＭ）在运算复杂度上的降低，下面将

ＮＣＰＭ算法与典型的非圆ＤＯＡ估计算法进行比

较。典型的非圆ＤＯＡ估计算法有ＮＣＭＵＳＩＣ算

法，ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法，ＥＰＭ 算法等。其中，ＮＣ

ＭＵＳＩＣ算法需要计算特征值分解扩展协方差函

数，还包含一维峰值搜索过程，ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法

需要对扩展后的实值协方差矩阵进行特征值分解，

ＥＰＭ算法无需计算协方差函数，但含有一维峰值

搜索过程。

对各算法的运算量进行数值上的分析，不考虑

复数加减法所需的运算量，只计算复乘次数。对于

实值计算，一次复乘相当于４次实值计算，换算后

获得最终的计算量。犕×犔维矩阵计算协方差需

要的运算量为犕２犔，犕×犕 维矩阵的特征值分解

计算量为犗（犕３）。设犔为采样数，犕 为均匀线阵

阵元数，犓 为信源数，其中犔２犕。结果如表１所

示。表１中，ＥＩＧ犕×犕 表示过程中对犕×犕 的

矩阵进行特征值分解；步长０．１°表示峰值搜索的

步长为０．１°。

表１　非圆犇犗犃估计算法复杂度对比表

算法
一维估计算法

运算量

估计中的

ＥＩＧ过程

峰值

搜索

ＮＣ

ＭＵＳＩＣ

犗（２犕２犔＋６犕×

（２犕－犓）×９００）

ＥＩＧ

２犕×２犕

步长

０．１°

ＮＣ

ＵＥＳＰＲＩＴ
犗（犕２犔）

ＥＩＧ

２犕×２犕

ＥＩＧ犓×犓

无

ＥＰＭ
犗（２犕犔犓＋６犕×

（２犕－犓）×９００）
无

步长

０．１°

ＮＣＰＭ Ｏ（（４犕－４）犔犓） ＥＩＧ犓×犓 无

　　设犔为１００，犕 为８，犓 为３，分别计算表１中

４种算法的运算量

犆ＮＣＭＵＳＩＣ＝犗（２×８
２×１００＋６×８×（２×８－２）×

９００）＝６１７６００

犆ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ＝犗（８
２×１００）＝６４００

犆ＥＰＭ＝犗（２×８×１００×２＋６×８×（２×８－２）×

９００）＝６０８０００

犆ＮＣＰＭ＝（４×８－４）×１００×２＝５６００

从上面的比较中，可见峰值搜索的运算复杂度

较大，因此 ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法与 ＮＣＰＭ 算法去
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除了峰值搜索过程，降低了运算复杂度。ＮＣＰＭ

算法的运算量小于 ＮＣＭＵＳＩＣ算法与 ＥＰＭ 算

法，即在复运算非圆ＤＯＡ估计算法中，ＮＣＰＭ 算

法的计算量最小。

４　算法性能仿真分析

将本文提出的 ＮＣＰＭ 算法与双犔 形阵列

ＤＯＡ估计算法
［１３］中提取出的基于圆信号的子阵

ＰＭ算法（Ｓｕｂａｒｒａｙｐｒｏｐａｇａｔｏｒｍｅｔｈｏｄ，ＳＰＭ）进

行比较。ＳＰＭ通过物理上的子阵分解获得了旋转

因子，即包含相位差的对角阵。ＮＣＰＭ 算法则是

充分利用了信号的非圆特性，通过分割扩展矩阵获

得了旋转因子，因此提高了算法的可估计信源数。

ＳＰＭ算法要求信源数小于阵元数的一半，ＮＣＰＭ

算法只要求信源数小于阵元数，使可估计信源数提

高了一倍。ＮＣＰＭ算法与ＳＰＭ 算法都需要获得

旋转因子，故一般只用于线性阵列中。

为了体现算法的性能，将ＮＣＰＭ 算法与传统

的ＤＯＡ 估计算法，以及基于非圆信号的扩展

ＤＯＡ估计算法进行比较。仿真基于均匀线阵，阵

元间距为半波长，由于算法针对非圆率为１的信

号，因此假设入射信号都是ＢＰＳＫ信号，各信源的

信噪比相同。蒙特卡洛仿真次数为１００。各算法

中若需要峰值搜索过程，则设定搜索步长为０．１°。

实验１　与传统ＤＯＡ估计算法比较不同信噪

比的估计精度

比较对象为 ＮＣＰＭ 算法、ＭＵＳＩＣ算法、ＥＳ

ＰＲＩＴ算法以及ＳＰＭ算法。比较方式为均方根误

差（Ｒｏｏｔｍｅａｎｓｑｕａｒｅｅｒｒｏｒ，ＲＭＳＥ）随入射信噪比

（Ｓｉｇｎａｌｔｏｎｏｉｓｅｒａｔｉｏ，ＳＮＲ）的变化，ＲＭＳＥ定义为

ＲＭＳＥ＝
１

犓∑
犓

犻＝１

犈［（θ
＾
犻－θ犻）

２

槡
］ （２４）

式中：θ犻表示第犻个信源入射角度的真实值，θ
＾
犻表示

θ犻的估计值。仿真中阵元数为７，入射信源数为３，

入射角度分别为２５°，４０°，６０°，快拍数为１００。信源

入射ＳＮＲ从－５ｄＢ变化至３０ｄＢ。仿真结果如图

１所示。从图１中可以看出，ＮＣＰＭ 算法估计精

度在相同入射ＳＮＲ时优于传统的 ＤＯＡ 估计算

法，特别是在小信噪比情况下。当信噪比为０ｄＢ

时，ＮＣＰＭ算法的ＲＭＳＥ值比 ＭＵＳＩＣ算法提高

了约４．５°，相较于ＥＳＰＲＩＴ算法提高了约１°。

实验２　与传统ＤＯＡ估计算法比较不同快拍

数的估计精度

图１　ＲＭＳＥ随ＳＮＲ变化的性能曲线（与传统算法比较）

比较对象与实验１相同，比较方式为 ＲＭＳＥ

随快拍数的变化。信源入射ＳＮＲ设为２０ｄＢ，快

拍数从１０变化至２００，其余假设条件与实验１一

致。仿真结果如图２所示。从图２（ａ）中可以看出

ＳＰＭ算法估计精度虽然随着快拍数增大而不断地

提高，但其总体性能相对较差，其余３种算法在图

中基本近似，估计精度都较好。为了更加清晰地体

现算法性能，将ＮＣＰＭ 算法、ＭＵＳＩＣ算法与ＥＳ

ＰＲＩＴ算法在图２（ｂ）中进行了放大处理。可以明

显地看出ＮＣＰＭ算法的估计精度较ＭＵＳＩＣ算法

与ＥＳＰＲＩＴ算法都有所提高。

实验３　非圆ＤＯＡ估计算法间比较不同信噪

比下的估计精度

图２　ＲＭＳＥ随快拍数变化的性能曲线（与传统算法比较）
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比较对象为 ＮＣＰＭ 算法、ＥＰＭ 算法、ＮＣ

ＭＵＳＩＣ算法以及ＮＣＥＳＰＲＩＴ算法。比较方式为

ＲＭＳＥ随入射ＳＮＲ的变化。仿真中阵元数为７，

入射信源数为２，入射角度分别为２５°和４０°，入射

ＳＮＲ从－５ｄＢ变化至３０ｄＢ，快拍数为４００。仿真

结果如图３所示。从图１中可以看出 ＮＣＰＭ 算

法优于ＥＰＭ 与 ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法，略逊于 ＮＣ

ＭＵＳＩＣ算法，但 ＮＣＭＵＳＩＣ算法计算复杂度高，

需要峰值搜索。故综合而言 ＮＣＰＭ 算法有较好

的实用性。

图３　ＲＭＳＥ随ＳＮＲ变化的性能曲线（与非圆算法比较）

实验４　非圆ＤＯＡ估计算法间比较不同快拍

数的估计精度

比较对象与实验３相同，比较方式为 ＲＭＳＥ

随快拍数的变化。信源入射ＳＮＲ为２０ｄＢ，快拍

数从１０变化至４００，其余假设条件与实验３一致。

仿真结果如图４所示。从图４（ａ）中可以看出ＥＰＭ

算法遵循了ＲＭＳＥ随快拍数变化的规律，但估计

精度不高，其余３种算法的估计精度近似。为了更

加清晰地体现它们的性能，在图４（ｂ）中放大了图４

（ａ）的下半部分。从图４（ｂ）中可以看出３种算法

在快拍数较大时估计精度差别较小，在快拍数较小

时，ＮＣＭＵＳＩＣ算法最优，ＮＣＰＭ 算法次之，都优

于ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法。

５　结束语

本文针对非圆信号的ＤＯＡ估计，提出了一种

非圆ＰＭ算法。ＮＣＰＭ算法无需计算扩展协方差

函数，也无需峰值搜索过程。通过对计算复杂度的

分析可以看出，ＮＣＰＭ 算法与现有的ＮＣＭＵＳＩＣ

算法、ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法以及ＥＰＭ 算法相比降

低了算法的复杂度。通过仿真可知，ＮＣＰＭ 算法

的估计精度优于 ＮＣＵＥＳＰＲＩＴ算法与 ＥＰＭ 算

法，略逊于ＮＣＭＵＳＩＣ算法，但计算量远优于ＮＣ

图４　ＲＭＳＥ随快拍数变化的性能曲线（与非圆算法比较）

ＭＵＳＩＣ算法。综合而言ＮＣＰＭ 算法兼顾了实时

性和估计精度。

参考文献：

［１］　韩勇，乔晓林，金铭，等．基于Ｔｏｅｐｌｉｔｚ矩阵的酉变换

波达角估计算法［Ｊ］．数据采集与处理，２０１１，２６（１）：

５２５６．

ＨａｎＹｏｎｇ，ＱｉａｏＸｉａｏｌｉｎ，ＪｉｎＭｉｎｇ，ｅｔａｌ．Ｕｎｉｔａｒｙ

ｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎＤＯＡａｌｇｏｒｉｔｈｍｂａｓｅｄｏｎｔｏｅｐｌｉｔｚｍａ

ｔｒｉｘ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤａｔａＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎａｎｄＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，

２０１１，２６（１）：５２５６．

［２］　邓键敏，吴瑛．基于辅助阵元的二维波达方向估计算

法［Ｊ］．数据采集与处理，２０１１，２６（３）：２６９２７４．

ＤｅｎｇＪｉａｎｍｉｎ，ＷｕＹｉｎｇ．２ＤＤＯＡｅｓｔｉｍａｔｉｏｎａｌｇｏ

ｒｉｔｈｍｂａｓｅｄｏｎａｕｘｉｌｉａｒｙｓｅｎｓｏｒ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤａｔａ

ＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎａｎｄＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２０１１，２６（３）：２６９２４７．

［３］　王鼎，龚辉，吴瑛．基于四阶累积量的二维波达方向估

计改进算法［Ｊ］．数据采集与处理，２００７，２２（３）：３４２

３４６．

ＷａｎｇＤｉｎｇ，ＧｏｎｇＨｕｉ，ＷｕＹｉｎｇ．Ｉｍｐｒｏｖｅｄａｌｇｏ

ｒｉｔｈｍｆｏｒ２ＤＤＯＡｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎｆｏｕｒｔｈｏｒｄｅｒ

ｃｕｍｕｌａｔｅｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤａｔａＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎａｎｄＰｒｏ

ｃｅｓｓｉｎｇ，２００７，２２（３）：３４２３４６．

［４］　刘剑．非圆信号波达方向估计算法研究［Ｄ］．长沙：国

防科技大学，２００７．

ＬｉｕＪｉａｎ．ＤＯＡｅｓｔｉｍａｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒ

７１３第３期 孙心宇，等：非圆传播算子ＤＯＡ估计算法



ｓｉｇｎａｌｓｕｓｉｎｇｓｅｎｓｏｒａｒｒａｙｓ［Ｄ］．ＮａｔｉｏｎａｌＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ

ｏｆＤｅｆｅｎｓｅＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００７．

［５］　郑春第，解春维，李有才．基于实值特征值分解的求根

ＭＵＳＩＣ算法［Ｊ］．数据采集与处理，２０１０，２５（２）：１５４

１５９．

ＺｈｅｎｇＣｈｕｎｄｉ，ＸｉｅＣｈｕｎｗｅｉ，ＬｉＹｏｕｃａｉ．ＲｏｏｔＭＵ

ＳＩＣａｌｇｏｒｉｔｈｍｂａｓｅｄｏｎｒｅａｌｖａｌｕｅｄｅｉｇｅｎｖａｌｕｅｄｅｃｏｍ

ｐｏｓｉｔｉｏｎ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤａｔａＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎａｎｄＰｒｏ

ｃｅｓｓｉｎｇ，２０１０，２５（２）：１５４１５９．

［６］　ＧｏｕｎｏｎＰ，ＡｄｎｅｔＣ，ＧａｌｙＪ．Ｌｏｃａｌｉｓａｔｉｏｎａｇｕｌａｉｒｅｄｅ

ｓｉｇｎａｕｘｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｉｒｅｓ［Ｊ］．ＴｒａｉｔｅｍｅｎｔｄｕＳｉｇｎａｌ，

１９９８，１５（１）：１７２３．

［７］　ＣｈａｒｇｅＰ，Ｗａｎｇ Ｙ Ｄ，Ｓａｉｌｌａｒｄ Ｊ．Ａ ｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒ

ｓｏｕｒｃｅｓｄｉｒｅｃｔｉｏｎｆｉｎｄｉｎｇ ｍｅｔｈｏｄｕｓｉｎｇｐｏｌｙｎｏｍｉａｌ

ｒｏｏｔｉｎｇ［Ｊ］．ＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２００１，１８：１７６５１７７０．

［８］　ＨａａｒｄｔＭ，ＲｏｍｅｒＦ．ＥｎｈａｎｃｅｍｅｎｔｓｏｆｕｎｉｔａｒｙＥＳ

ＰＲＩＴｆｏｒｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒｓｏｕｒｃｅｓ［Ｃ］∥Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＡｃｏｕｓｔｉｃｓ，Ｓｐｅｅｃｈ，ａｎｄＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓ

ｉｎｇ．［Ｓ．ｌ．］：ＩＣＡＳＳＰ，２００４：１０１１０４．

［９］　ＴａｙｅｍＮ，ＫｗｏｎＨＭ．ＣｏｎｊｕｇａｔｅＥＳＰＲＩＴ（ＣＳＰＲＩＴ）

［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓｏｎＡｎｔｅｎｎａｓａｎｄＰｒｏｐａｇａｔｏｒ，２００４，

５２（１０）：２６１８２６２４．

［１０］郑春第，冯大政，周，等．基于非圆信号的实值ＥＳ

ＰＲＩＴ算法［Ｊ］．电子与信息学报，２００８，３０（１）：１３０

１３３．

ＺｈｅｎｇＣｈｕｎｄｉ，ＦｅｎｇＤａｚｈｅｎｇ，ＺｈｏｕＹｉ，ｅｔａｌ．Ａｒｅ

ａｌｖａｌｕｅａｌｇｏｒｉｔｈｍｏｆＥＳＰＲＩＴｖｉａｅｘｐｌｏｉｔａｔｉｏｎｏｆｎｏｎ

ｃｉｒｃｕｌａｒｓｏｕｒｃｅｓｐｒｏｐｅｒｔｙ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ

ａｎｄＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００８，３０（１）：１３０１３３．

［１１］郑春第，冯大政，雷革．一种利用非圆信号特点的实值

ＤＯＡ估计算法［Ｊ］．数据采集与处理，２００９，２４（２）：

１９３１９７．

ＺｈｅｎｇＣｈｕｎｄｉ，ＦｅｎｇＤａｚｈｅｎｇ，ＬｅｉＧｅ．ＤＯＡｅｓｔｉｍａ

ｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍｆｏｒｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒｓｏｕｒｃｅｓｕｓｉｎｇｒｅａｌｖａｌ

ｕｅａｌｇｏｒｉｔｈｍ ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤａｔａＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎａｎｄ

Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２００９，２４（２）：１９３１９７．

［１２］刘剑，黄知涛，周一宇．基于扩展传播算子的非圆信号

测向方法［Ｊ］．信号处理，２００８，２４（４）：５５６５６０．

ＬｉｕＪｉａｎ，ＨｕａｎｇＺｈｉｔａｏ，ＺｈｏｕＹｉｙｕ．Ｅｘｔｅｎｄｐｒｏｐａ

ｇａｔｏｒｍｅｔｈｏｄｆｏｒｄｉｒｅｃｔｉｏｎｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｎｏｎｃｉｒｃｕｌａｒ

ｓｉｇｎａｌｓ［Ｊ］．ＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２００８，２４（４）：５５６

５６０．

［１３］ＴａｙｅｍＮ，ＫｗｏｎＨ Ｍ．Ｌｓｈａｐｅ２ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌａｒｒｉｖａｌ

ａｎｇｌｅｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｗｉｔｈｐｒｏｐａｇａｔｏｒｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］．ＩＥＥＥ

Ｔｒａｎｓｏｎ ＡｎｔｅｎｎａｓａｎｄＰｒｏｐａｇａｔｏｒ，２００５，５３（１）：

１６２２１６３０．

作者简介：孙心宇（１９８３），女，博士研究生，研究方向：阵列

信号处理，Ｅｍａｉｌ：ｓｕｎｘｉｎｙｕ＠ｎｕａａ．ｅｄｕ．ｃｎ；周建江（１９６２），

男，教授，博士生导师，研究方向：雷达目标特性分析。

８１３ 数 据 采 集 与 处 理 第２８卷


